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seront deux fonctions homogènes de t et des coordonnées
*>     y,     Z,          OU          Xy     y,     s.
Alors aussi les coordonnées, relatives à deux points correspondants
des deux surfaces, seront liées entre elles par les équations
Soient maintenant, Y, /• les rayons vecteurs menés de l'oriffinc. aux
"                                                                           O
poinls (x, y, z) el (.r,tv, ?) d<\s deux surfaces, et o l'angle aigu compris
entre ees rayons vecteurs. I/équation (2) donnera
( /j)                                                                    /"c COSO r.i; /.2,
et, e,n veriu des formules (.'}), le plan tancent meiiéii Tune des surlaces par lYxIrémil.é de l'un d(k. e.es rayons vecteurs sera p(irpen<liciilaire à Taufre rayon.
(les remarques entraiîHMït les ihéoremes précédi^mment énoncés. .
Ajoutons que, si l'on rousidère /comme une fonction de x, y, z déterminée par Téquation S . o, ou
F(\,y, /, /) M.-, o, cette fonction vérifiera l'équation aux diilYTcïiccs partielles
PÏIYSU»!:!'. MATiiKMATiorr.. •- Me/noire sur remploi des fonctions principales, n'pn's(7it(:cs par des' intégrales de/i/iies doubles, dans la recherche de la forme des ondes sonores, Ittniineitses, etc.
(\. II., T. XIII, p. i8<X(y.() juillet iS.îi.).
L<ks intégrales «|tuk jVi doiiiuVs, dans la dernière séance, pour les systèmes d'équations aux   différences  partielles,  sont éminemment     S^o,
